Wskazowka techniczna dot. jednostki liniowej kwadratowej

Jednostka liniowa kwadratowa jest racjonalnym, oszczednym i uniwersalnym rozwigzaniem. Cechuije jg dobra sztywnos¢,
niewielkie skrecenia, wysoka obcigzalno$c i tatwa obstuga. W zalezno$ci od przypadkdéw uzycia i obcigzen mozna dobra¢
jedng z trzech wielkosci (profil prowadzacy 30x30 mm, 40x40 mm lub 50x50 mm).

Opis techniczny

Wrzeciono zamienia ruch obrotowy na liniowy ruch pozycyjny. Rowek profilu prowadzacego jest przykryty tasma stalowa, ktdra chroni wrzeciono
i nakretke prowadzaca przed zanieczyszczeniem. Jednostka liniowa moze by¢ napedzana za pomocg kota recznego lub silnikowo.

Dane ogdlne/warunki pracy

Budowa konstrukcyjna 05 liniowa z wyciskanym profilem prowadzacym, wersja san prowadzacych do wyboru
Prowadnica Regulowana prowadnica $lizgowa

Potozenie montazowe dowolna

Doktadnos¢ skoku Skok + 0,15 mm / 300 mm

Samohamowanie tak

Czas pracy S3 30% bazowo 1h

Temperatura otoczenia 0°C do +60°C

Skok wrzeciona (mm)

Typ Skok wrzeciona (mm)
EV 30 3
EV 40 4
EV 50 4

Wymagana predkos¢ obrotowa wrzeciona n [obr./min] = Predkos$¢ [m/min] x 1000
Skok wrzeciona w mm

Kontrola predkosci obrotowej wrzeciona (krytyczna predkosé obrotowa)
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Momenty biegu jatowego (Nm)

Typ »0twarte” sanie prowadzace »Zamkniete” sanie prowadzace
EV 30 0,30 0,45
EV 40 0,45 0,55
EV 50 0,50 0,60
Dane dot. obciazenia
F x
F Sita [N] Fz
M Moment (Nm)
| Moment bezwtadno$ci powierzchni [cm4] F y
* Odnosi sig do ,,zamknigtych” sai prowadzacych (wygiecie korpusu ()
prowadzacego f = 0,5 mm, statycznie, elementy koficowe przylegajace) M y
Q M
M x
Diugosc Fx Fy Fz MX My Mz
catkowita [mm]
500 1000 1500 500 1000 1500
Typ
EV 30 800 600 70 - 600 70 - 6 11 8
EV 40 1200 1500 110 35 1480 110 33 25 45 30
EV 50 1800 2220 550 140 2300 550 135 55 74 50
Moment bezwtadnosci powierzchni [cm4] 7
Typ ly Iz
EV 30 413 4,71 [ 0O 0O 1
EV 40 13,33 13,79 — ] y
EV 50 33,72 34,31
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